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1 Intr oducción.

En clasesprevias se ha presentadoel mecanismobásicode las interrupciones.Se ha definido
cómosesolicitan,cuándoseatiendeny qué esla rutinadeserviciodela interrupcíon. Todoeste
mecanismobásicoseha ilustradocon un ejemplocompletode realizacíon de unaoperacíon de
entrada/salidamedianteinterrupcionesparaun periféricosencillo.

En estaclasesepresentaŕan los problemasqueseintroducenenun sistemadeentrada/salida
convariosperiféricosoperandomedianteinterrupciones.Estosproblemasson:

� Identificacíon y localizacíon de las rutinasde servicio. Si existen varios periféricosque
puedensolicitarinterrupciones,esnecesarioidentificaral peticionarioparaejecutarsurutina
deservicio. Comocadaperiférico tieneun funcionamientodistinto,debeexistir unarutina
deservicioparacadaperiféricoy setratadeejecutarla rutinadeserviciocorrespondienteal
quesolicitael serviciodela CPU.

� Prioridadesencasodepeticionessimultáneas.Otroproblemaqueseplanteaesquéhaceren
casodepeticionessimultáneas.Esdecir, puededarseel casoquela atencíon dela CPUsea
solicitadaala vezporvariosdispositivos.Esteesunproblemacomúnenuncomputador:un
recursoúnicoquesesolicitasimultáneamenteporvariospeticionarios.La solucíonconsiste
enasignarprioridadesa los peticionariosy, encasodepeticionessimultáneas,el recursose
concedeal peticionariodemayorprioridad.Enestecaso,el recursoesla atencíondela CPU
y los peticionarioslos dispositivosperiféricos. Los criteriosparaasignarprioridadesa los
dispositivosperiféricosseexplicaránenla siguienteclase.

� Anidamientoderutinasdeservicio.Lasprioridadesindicanunaurgenciadeejecucíon. De
estamanera,existendispositivosconunaurgenciamayorqueotros,lo quesepersigueesque
losdispositivosconmayorurgenciapuedaninterrumpirel serviciodelosdemenorurgencia.
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Esdecir, losperiféricosdemayorprioridaddebenpoderinterrumpirla rutinadeserviciode
losperiféricosdemenorprioridad,perono al revés.

Naturalmente,existeun problemaprevio deconexionado:¿Ćomoseconectanvariosperiféri-
cosa la única lı́neaqueposeela CPU de petición de interrupciones(INT )? Los periféricosse
conectantodosa esalı́neacon unasalidaen colectorabierto. Al serla lı́neaactiva a nivel bajo,
la lı́neaseactiva enel momentoquesólo uno la active y permanecerá activa hastaquetodoslos
periféricoshayandesactivadosupetición.

P1

CPU

P2 Pi...

INT

Figura1: Conexióndevariosperiféricosa la lı́neadepeticióndeinterrupciones.

2 Solución medianteidentificación por muestreo(polling).

Con el mecanismobásicoquehemosdefinido, la atencíon a una interrupcíon suponela ejecu-
ción de unarutina de serviciode interrupcionesqueest́a situadaen unaposicíon predefinidade
memoria.

Segúnseexplicó enclasesanteriores,lasinterrupcionesseatiendenal final decadainstruccíon
y sehab́ıa redefinidola secuenciadefetch paratenerencuentala solicituddeinterrupciones:

Recordemostambíenla secuenciadeoperacionesdela instruccíonderetornodeinterrupcíon:
Esdecir, conestemecanismobásicoseacualseael peticionariode la interrupcíon seejecuta

unaúnicarutinadetratamientodeinterrupciones.

2.1 Identificación por muestreo.

Con el esquemade interrupcionesdescritosepuedeidentificaral peticionariode la interrupcíon
por software. Es decir, en la rutina únicaseprocedea muestrearuno a uno todoslos posibles
peticionarioshastaencontraral solicitantedela interrupcíon.

Deestaformadebemosleerlosregistrosdecontrol/estadodelosmódulosdeentrada/salidade
cadaperiféricoparacomprobarsi tienenunapetición pendiente.Naturalmente,esrequisitoindis-
pensablequelosmódulosreflejenestacontingencia.A continuacíon,medianteunainstruccíonde
bifurcacíonseejecutala rutinadetratamientoespećıfica decadaperiférico.
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FETCH: Si INT � SR � BMI entonces:
Salvar PC
Salvar SR
SR.BMI � 1 (Inhibir interrupciones)
SR.S � 1 (Modo privilegiado)
PC � DRTI (Dir. de la rutina de tratamiento de int.)
ir a fetch

Si no
ir a fetch

Figura2: Secuenciabásicadereconocimientodeinterrupciones.

RETI: Restaurar SR
Restaurar PC
ir a FETCH

Figura3: Instruccíonderetornodeinterrupcíon.

Unaposiblecodificacíon dela secuenciademuestreosoftwaresepresentaenla figura4.

...

Código
específico
de P1
Restaurar estado
RETI

Código
específico
de P2
Restaurar estado
RETI

Salvar estadoRut_Espec_P1:

Salvar estadoRut_Espec_P2:

IN     .R1, /Dir_C/E_P2
CMP    .R1, #INT_Pendiente_P2
BZ     $Rut_Espec_P2

...

PUSH   .R1DRTI:
IN     .R1, /Dir_C/E_P1
CMP    .R1, #INT_Pendiente_P1
BZ     $Rut_Espec_P1

Figura4: Codificacíon dela secuenciademuestreo.

2.2 Esquemade prioridades software.

Estemecanismode identificacíon por muestreosolucionael problemadepeticionessimultáneas.
En efecto,en casode petición de interrupcíon seejecutala rutina únicade reconocimientoy la
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secuenciademuestreosuponeunaasignacíondeprioridades.
En el casode la figura 4, el periférico P1 tieneasignadaunamayorprioridad,y en casode

petición de P1 y Pi seejecutaprimerola rutinaespećıfica de P1. En esarutina sedesactivaŕa la
petición de P1 perono la de Pi, de estemodocuandose ejecutala instruccíon RETI las inter-
rupcionesvuelven a estarpermitidasy se ejecutade nuevo la secuenciade reconocimientode
interrupciones.Aśı seejecutade nuevo la secuenciade muestreoy sedetectaquePi tieneuna
interrupcíonpendienteconlo queseejecutaŕa la rutinaespećıfica deesteperiférico.

Deestemodo,el ordendemuestreosuponeunaasignacíondeprioridades,dándosemayorpri-
oridada losperiféricosa losquesele consultaenprimerlugar. Porlo tanto,encasodepeticiones
simultáneas,el periféricoqueest́eantesenla secuenciaseŕaatendidoprimero.

2.3 Anidamiento de rutinas deservicio.

Sin embargo, conestemecanismobásicono sepuederealizarun anidamientocorrectoderutinas
deservicio. La premisaestablecequeperiféricosmásprioritariospuedaninterrumpirel servicio
delosperiféricosmenosprioritariosperonuncaal revés.

Enprimerlugar, durantela secuenciadereconocimientodeinterrupcionessehanenmascarado
lasinterrupciones,conlo cualparapermitirquelasrutinasdeservicioseaninterrumpidassehade
colocarunainstruccíonEI . Sepuedecaerenla tentacíondecolocarestasinstruccionesentodaslas
rutinasdeserviciodetodosperiféricos,conla excepcíon dela correspondienteal másprioritario.
Naturalmentedebencolocarsetrasla desactivacíondela solicitud,deotromodosereconoceŕıa la
mismainterrupcíon indefinidamente.

Deestemodo,P1(el másprioritarioenel ejemplo)podŕıa interrumpirel serviciodecualquier
otroperiféricoperonoal revés.Esdecir, secumpliŕıa la premisaparaP1,pero¿qúeocurreconlos
deḿas?.Simplementequecualquierapodŕıa interrumpira cualquiera,ya queconesteesquemala
identificacíon del peticionarioesposterioral reconocimientodela interrupcíon. Esdecir, la inter-
rupción debeserreconocidaparapoderaveriguarmediantesoftwarela prioridaddel peticionario.
Por lo tanto,no secumplela premisa,ya queperiféricosmenosprioritariosinterrumpiŕıanel ser-
vicio deperiféricosmásprioritariosy el anidamientoderutinasnoseŕıa correcto.

3 Identificación mediantevectorización.

Unamejorasobreel mecanismodeidentificacíondescritoenla seccíonanteriorconsisteenrelegar
a los periféricosla tareade la identificacíon. De estemodo,el tiempoempleadoen la secuencia
demuestreosepuedededicara avanzaren la ejecucíon deotrosprogramas.A estatécnicasele
denominavectorizacíon y sonlos propiospeticionariosde la interrupcíon los quese identifican
cuandoselo solicitala CPU.

Paraello senecesitaunanueva sẽnal decontrol, la sẽnal dereconocimientodeinterrupciones
(INTA, INTerrupt Acknowledge). El cometidodeestasẽnal decontrolesmarcarla temporizacíon
de un ciclo especialde bus cuyo objetivo es leer un identificadordel periférico que solicita la
interrupcíon. Setratapuesdeun ciclo especialdelectura.

En la figura5 seobservauncronogramasimplificadodeesteciclo debus:
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INT

INTA

DB Identificador

Figura5: Ciclo debusdereconocimientodeinterrupciones.

Comoconsecuenciade la activacíon de la sẽnal INT , la CPU lanzaun ciclo de lecturaespe-
cial caracterizadopor la activacíon de la sẽnal INTA y cuyoobjetivo esleer un identificadordel
periférico.Esteidentificadorrecibeel nombredevectordeinterrupcíon.

Cadaperiférico tieneasignadoun vectordistinto, quesealmacenaen un nuevo registro del
módulodeentrada/salida:el registrodel vectorde interrupcíon. Por lo tanto,la rutinadeinicial-
izacióndelcomputadorsedebeencargardeinicializarestosregistrosdemodoquecadaperiférico
proporcioneel vectoradecuado.

3.1 Secuenciade reconocimientoconvectorización.

La secuenciadereconocimientodeinterrupcionesesdiferenteenel casodequela CPUdisponga
delmecanismodeidentificacíonmediantevectorizacíon:

FETCH: Si INT � SR � BMI entonces:
Salvar PC
Salvar SR
SR.BMI � 1 (Inhibir interrupciones)
SR.S � 1 (Modo privilegiado)
Ciclo de bus de reconocimiento de interrupciones
(activaci ón INTA) DR � Vector
PC � f(Vector)
ir a fetch

Si no
ir a fetch

Figura6: Secuenciadereconocimientodeinterrupcionesconvectorizacíon.

En estecaso,selanzaun ciclo debusdereconocimientodeinterrupcionesconel objetivo de
leer el vectorde interrupcíon. Estevectoresel identificadorproporcionadopor el periférico y a
partirdeél seobtienela direccíondeinicio dela rutinadetratamientodela interrupcíonespećıfica
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delperiférico.Nótese,quela secuenciadeoperacionescorrespondientesala instruccíonderetorno
deinterrupcíon,siguesiendola dela figura3.

Ladireccíondecomienzodela rutinadetratamientodela interrupcíonseobtieneaplicandouna
función al vectorproporcionadopor el periférico. Estafunción puedeser la identidad,esdecir,
el periférico proporcionala direccíon de la rutina de tratamiento. Pero,lo máshabitualesque
estafunción seaun direccionamientorelativo a registro basesiendoel vectorel desplazamiento.
El registro basees un registro especialque llamaremosRegistro Basede la Tabla de Vectores
(RBTV) y queapuntaaunaestructuraquecontienela direccíondecomienzodetodaslasrutinasde
tratamientodeinterrupcíon. Estaestructurarecibeel nombredeTabladeVectoresdeInterrupcíon.

RBTV

+

Dir. Rutina de Int.

Vector*4

Tabla de Vectores de Int.

32 bits

Rutina de Int:
Código
específico
del periférico
Restaurar estado
RETI

Salvar estado

Figura7: Obtencíondela direccíon deinicio dela rutinaa travésdela tabladevectores.

La figura 7 muestragráficamentela forma de obtenerla direccíon de inicio de la rutina de
tratamientoa partir del vectorde interrupcíon paraun computadorcon direccionesde 32 bits y
direccionamientoa nivel debyte.

3.2 Esquemade prioridades hardware.

Medianteel mecanismodevectorizacíonseidentificael periféricosolicitantedela interrupcíonal
recibir la sẽnal INTA. Sin embargo, encasodepeticionessimultáneassólo sedebeidentificarel
periféricomásprioritariodelosquehansolicitadointerrupcíon.

Porlo tanto,setratadeconseguir quela sẽnal INTA llegueaunoy sólo aunodelosperiféricos
quehansolicitadointerrupcíon. Además,eseperiféricodebeŕa serel másprioritario detodoslos
quehansolicitadola interrupcíon.
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Existenvariosesquemashardwareparagestionarla sẽnal INTA de forma quesólo llegueal
periféricomásprioritario.

3.2.1 Gestión centralizada.

Esteesquemasebasaenun gestorcentralizadodeprioridades.Estegestortieneun interfazhacia
a la CPUy otro hacialosperiféricos.

La conexión a la CPU serealizaa travésde las dos lı́neasde petición y reconocimientode
interrupciones(INT � INTA), tal comoseapreciaenla figura8. El interfazhacialos periféricosse
componede n parejasde lı́neasde petición y reconocimientode interrupciones(INTi � INTAi), a
cadaparde lı́neasseconectaun únicoperiférico. Además,cadaparde lı́neastieneasignadauna
prioridaddistinta.

P1

Pi

Pn

INTA

INT
CPU

INTA1

INT1

INTAi

INTi

INTn

INTAn

...
...

G
es

to
r 

ce
nt

ra
liz

ad
o

Figura8: Gestíoncentralizadadeprioridades.

El comportamientodelgestorcentralizadoesel siguiente:

� Si se activa una o más lı́neasde petición (INTi), el gestoractiva la lı́neade petición de
interrupcioneshaciala CPU(INT ).

� Cuandola CPUreconocela interrupcíony lanzael ciclo debusdereconocimientodeinter-
rupcionesactivandoINTA, el gestoractiva la lı́neaINTAi correspondientea la petición de
mayorprioridad(INTi).

De estaforma,el periféricoPi seidentificacolocandosuvectordeinterrupcíon cuandorecibe
la sẽnal INTAi.
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Esteesquematieneel inconvenientedeno serampliable,ya quesi sedisponeden parejasde
lı́neassólo sepuedenconectarn periféricos.

3.2.2 Gestión encadenadao daisy chain.

Conesteesquemalosperiféricosseconectantodosa la lı́neadepeticióndeinterrupciones(INT ),
y la lı́neadereconocimientodeinterrupciones(INTA) seconectadeformaencadenadaatravésde
todos(figura9).

INT

INTA
P1 Pn

CPU

P2 ...

Figura9: Gestíonencadenadadeprioridades.

El funcionamientodeesteesquemaesel siguiente:
� La lı́neade petición de interrupciones(INT ) seactiva siemprequeuno o másperiféricos

coloquenanivel bajosusalidaencolectorabierto.

� Cuandola CPUreconocela interrupcíony lanzael ciclo debusdereconocimientodeinter-
rupcionesactivandoINTA, estasẽnal sepropagaa travésdela cadenacomosi deun testigo
setratase.Demodoque,si el testigollegaaun periféricoqueno hasolicitadointerrupcíon,
éstelo propagaal siguientedela cadena.Porcontra,si llegaaunperiféricoqueśı hasolici-
tadointerrupcíon,el periféricoencuestíonsequedael testigoy colocaenel busdedatossu
vectordeinterrupcíon.

De estaforma, únicamenteel periférico másprioritario esel queseidentifica. La prioridad
esfunción dela posicíon queocupanlos periféricosen la cadena,siendo,en la figura9, P1 el de
mayorprioridady Pn el menosprioritario.

A diferenciadelesquemacentralizado,esteesquemaesfácilmenteampliable,sepuedenconec-
tar tantosperiféricoscomosenecesiten.Sin embargo,el ciclo debusdereconocimientodeinter-
rupcionesdebetenerla duracíon suficiente(incluyendociclosdeesperasi esnecesario)paraque
el testigo(INTA) puedapropagarsehastael final dela cadena.Porlo tanto,esteesquemaeslento
si existenmuchosperiféricosenla cadena.

3.2.3 Gestión hı́brida.

Comosehavisto, lasventajase inconvenientesdelosesquemasanterioressoncontrapuestos.Por
lo tanto,unaformadeobtenerlasventajasdeambosesquemassin padecersusinconvenienteses
conjugarambosenunesquemah́ıbrido.
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Yaqueel inconvenientedela gestíoncentralizadaesquenoesampliable,colocamosdeforma
encadenadavariosperiféricosacadapardelı́neas(INTi � INTAi) deungestorcentralizadotal como
seapreciaenla figura10.

INTA1

INTAn

INTAi

INTn

INTi

INTA

INT
CPU

P1,1 P1,i P1,k

Pi,1 Pi,i Pi,l

Pn,1 Pn,i Pn,m

G
es

to
r 

ce
nt

ra
liz

ad
o ...

...

INT1

... ...

... ...

... ...

Figura10: Gestíon h́ıbridadeprioridades.

Aśı, tenemosunesquemaampliableyaquedisponemosden esquemasencadenados.Además,
estagestíon h́ıbrida no padecede la lentitud de la encadenadapuestoqueal tenern cadenas,la
longituddecadaunaseŕaconsiderablementemenor.

3.3 Anidamiento de rutinas deservicio.

Mediantela identificacíon por vectorizacíon y un esquemadeprioridadeshardwarecomolos de-
scritos,seresuelvendosdelostresproblemasplanteadoscuandoexistenvariosperiféricosoperan-
do medianteinterrupciones.Por lo tanto, quedapor resolver el del anidamientode rutinasde
servicio.

El problemaresideenquesólo sedisponedeun biestableparaenmascararlas interrupciones.
Deestemodo,o bientenemostodaslasinterrupcionespermitidaso bientodasprohibidas.Comolo
quesepretendeesdiscernirentrevariosnivelesdeprioridady, deestemodo,atenderlassolicitudes
de nivelesmásprioritarios interrumpiendoel serviciode peticionesde menorprioridady no al
revés,la solucíonconsisteenposeervariosnivelesdeprioridady prohibir la atencíonapeticiones
demenorprioridadmientrasseejecutala rutinadeserviciodeunapeticiónmásprioritaria.
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Es decir, en vez de un solo biestablede máscarade interrupcíon (BMI) se dota al registro
de estado(SR) de varios, de forma que se codifica en ellos el nivel de la interrupcíon que se
est́a atendiendo.De formaqueno seatiendeninterrupcionesdenivel menoro igual al codificado
enla máscaradeinterrupcíon(MI) y aśı sedotaa la CPUdeunmecanismodeinhibiciónselectiva
pornivelesdeprioridadesdeinterrupcíon.

Naturalmente,paraconocerel nivel de la interrupcíon quesesolicitasonnecesariasa suvez
variaslı́neasdepetición de interrupcíon (INTi). Además,tambíensonnecesariasvariaslı́neasde
reconocimiento(INTAi), puestoquepodŕa haberpeticionessimultáneasde variosnivelesy sólo
seatendeŕa la demayordeprioridadde todasellas(siemprey cuandoel nivel de la petición sea
mayorqueel almacenadoenla máscaradeinterrupcíon). Porejemplo,con3 biestablesdemáscara
deinterrupcíon secodifican8 nivelesdeprioridady serequieren7 parejasdelı́neasdepetición y
reconocimientodeinterrupciones.

La secuenciadereconocimientodeinterrupcionesparauncomputadorconinhibiciónpornive-
lesdeinterrupcíone identificacíon porvectorizacíonseŕıa la expuestaenla figura11.

FETCH: Si � i � max � INTj 	 ��
 j 	 ��� i 
 SR � MI 	 entonces:
Salvar PC
Salvar SR
SR.MI � i (Establecer la nueva ḿascara de int.)
SR.S � 1 (Modo privilegiado)
Ciclo de bus de reconocimiento de interrupciones
(activaci ón INTAi) DR � Vector
PC � f(Vector)
ir a fetch

Si no
ir a fetch

Figura11: Secuenciadereconocimientodeinterrupcionesconvectorizacíoneinhibiciónpornive-
les.

Segúnestablecela condicíon,sólo seejecutala secuenciadereconocimientodeinterrupciones
si la petición de interrupcíon demayorprioridadesmásprioritariaquela queseest́a atendiendo,
cuyonivel secodificaen la máscarade interrupcíon del registrode estado(SR.MI). Nótese,que
la secuenciade operacionescorrespondientesa la instruccíon de retornode interrupcíon (RETI ),
siguesiendola dela figura3.

3.3.1 Ejemplo.

Parailustrarel funcionamientodeestemecanismosuutiliza unejemplodeanidamientoderutinas
de servicio. En la figura 12 semuestrala secuenciade ejecucíon de estasrutinas,aśı comola
máscarade interrupcíon del registro de estado(SR.MI ) durantela ejecucíon de cadarutina y las
máscarasalmacenadasenla pila.
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Petición de prioridad 3

a un programa

Código
correspondiente

...

SR.MI = 0
Petición de prioridad 1

en ejecución
...

...

Restaurar estado

SR.MI = 5

del periférico

Salvar estado

de prioridad 5

RETI

Código
específico

Rut_Pp5:
Rut_Pp3:

RETI

Rut_Pp1:

Petición de prioridad 5
SR.MI = 1

del periférico

Salvar estado

de prioridad 1
Restaurar estado
RETI

Código
específico

SR.MI = 0

...

SR.MI = 1

SR.MI = 0 SR.MI = 0

...

Rut_Pp3:

SR.MI = 3

del periférico

Salvar estado

de prioridad 3
Restaurar estado
RETI

Código
específico

Rut_Pp1:

SR.MI = 1

del periférico

Salvar estado

de prioridad 1
Restaurar estado
RETI

Código
específico

RETI RETI
SR.MI = 0

SR.MI = 1
...

SR.MI = 0

a un programa

Código
correspondiente

...

SR.MI = 0

en ejecución
...

Figura12: Anidamientoderutinasdeserviciodeinterrupcíon.

En la situacíon de partidaexiste un programaen ejecucíon y la máscarade interrupciones
del registro de estado(SR.MI ) contieneun 0, esdecir est́an permitidastodaslas interrupciones.
A continuacíon un periférico de prioridad1 solicitaunainterrupcíon, cuandoacabela ejecucíon
de esainstruccíon en curso,seejecutala secuenciade FETCHy comoel nivel de la interrupcíon
es superiora la máscarase reconocela interrupcíon. Como consecuencia,la máscaraanterior
correspondienteal programa(SR.MI=0 ) sealmacenaenla pila, seactualizala máscaradel registro
deestado(SR.MI=1 ) y sebifurcaa la rutinacorrespondiente(Rut Pp1).

Durantela ejecucíon deestarutina,un periféricodeprioridad5 solicitaunainterrupcíon. Co-
mo nivel de la interrupcíon essuperiora la máscarasereconoceestainterrupcíon. La máscara
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correspondientea la rutina(SR.MI=1 ) sealmacenaenla pila, seactualizala máscaradel registro
deestado(SR.MI=5 ) y sebifurcaa la rutinacorrespondiente(Rut Pp5).

Posteriormente,durantela ejecucíon de la rutina de serviciodel periférico de prioridad5 se
solicita una interrupcíon de prioridad3. En estecasono sereconocela interrupcíon, ya quela
prioridaddela interrupcíonesinferior al contenidodela máscaradelregistrodeestado(SR.MI=5 ).
De estemodo,seimpidequeun periféricodemenorprioridad(3) interrumpael serviciodeotro
demayorprioridad(5).

Estasolicituddeinterrupcíondenivel 3 seŕaatendidacuandofinalicela rutinadeservicioy se
ejecutela instruccíon RETI . Estainstruccíon restaurael registro deestadoalmacenadoen la pila
(SR.MI=1 ) y bifurcaa la secuenciadeFETCHparaejecutarla siguienteinstruccíon. Porlo tanto,se
ejecutala secuenciadereconocimientodeinterrupcionesya quela prioridaddela petición es3 y
la máscaracontieneun 1.

Una vez se ejecutala rutina de tratamientodel periférico de prioridad 3 (Rut Pp3), la in-
struccíon RETI restaurael registrodeestadoy el contadordeprogramacon lo quesereanudala
ejecucíon dela rutinaRut Pp1. De la mismaforma,al acabarla ejecucíon deRut Pp1 sereanuda
la ejecucíondel programainterrumpido.

4 Conclusiones.

Enestaclasesehanexpuestolosproblemasquesurgencuandoexistenvariosperiféricosoperando
medianteinterrupciones.Medianteel mecanismobásicodeinterrupcionessepuedenabordarestos
problemas,conla excepcíon delproblemadeanidamientoderutinasdeservicio.

Estemecanismobásico,tieneel inconvenientede queel procesode identificacíon del peti-
cionariodela interrupcíonrecaeenla CPU,quedebeejecutarunasecuenciademuestreoparaiden-
tificar al periféricoy ejecutarla rutinacorrespondiente.Mediantela vectorizacíon,esel periférico
peticionarioel queseidentificacuandoselo requierela CPU.Paraello senecesitaunasẽnal de
controlespećıfica quecaracterizael ciclo debusdereconocimientodeinterrupciones.

En estecaso,se requiereun esquemade prioridadeshardware paraconducirestasẽnal al
periférico másprioritario quesolicitó una interrupcíon. Existenvariosesquemasposiblesy se
hanestudiadolasventajase inconvenientesdecadaunodeellos.

Por último, esnecesarioun mecanismode inhibición selectiva por nivelesde prioridadpara
realizarun anidamientoderutinasdeservicio.Estemecanismosebasaentenervariosbiestables
demáscaradeinterrupcíonparaalmacenarel nivel dela interrupcíonqueseest́aatendiendo.
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